Andamios de aluminio

Andamio de aluminio con
estabilizadores horizontales

> Anchura de andamio: 0,75 m;
3 medidas de andamio disponibles: 1,80 m; 2,50 m, 3,00 m.

- Para alturas de trabajo de 4,50 m hasta 13,60 m.

- Homologado segin DIN EN 1004 grupo de andamios
clase 3, [peso de carga hasta 200 kg/m2) en funcién del
tamano de plataforma desde 270 kg hasta max. 450 kg.

> Ruedas de serie: ruedas maviles de 200 mm & con husillo
(Ref. 42 917) para graduar al milimetro los desniveles.

- Bajo pedido se pueden sustituir por ruedas mas pequenas
y econémicas pero con restricciones en alturas de trabajo.

- Las Ultimas tres alturas incluyen dos estabilizadores
laterales.

Medida de plataforma 0,75 x 1,80 m

Altura de trabajo m 4,50 5,80 6,65 1,75 8,60 9,75 10,75 11,70 12,55 13,65
Altura de andamio m 3,50 4,80 5,65 6,75 7,60 8,75 9,75 10,70 11,55 12,65
Altura de plataforma m 2,50 3,80 4,65 5,75 6,60 1,75 8,75 9,70 10,55 11,65
Peso kg 92,4 164,9 181,5 2131 2235 2517 257,0 293,7 299.0 312,2
Referencia 51024 51034 51044 51054 51064 51074 51084 51094 51004 51014
Medida de plataforma 0,75 x 2,50 m
Altura de trabajo m 4,50 5,80 6,65 1,75 8,60 9,75 10,75 11,70 12,55 13,65
Altura de andamio m 3,50 4,80 5,65 6,75 7,60 8,75 9,75 10,70 11,55 12,65
Altura de plataforma m 2,50 3,80 4,65 5,75 6,60 1,75 8,75 9,70 10,55 11,65
Peso kg 1031 176.4 194,9 233,2 2446 258,6 278.8 323.2 3285 3425
Referencia 51124 51134 51144 51154 51164 51174 51184 51194 51104 51114
Medida de plataforma 0,75 x 3,00 m
Altura de trabajo m 4,50 5,80 6,65 7,75 8,60 9,75 10,75 11,70 12,55 13,65
Altura de andamio m 3,50 4,80 5,65 6,75 7,60 8,75 9,75 10,70 11,55 12,65
Altura de plataforma m 2,50 3,80 4,65 5,75 6,60 1,75 8,75 9,70 10,55 11,65
Peso kg 144 188.5 2085 2545 266,7 2815 286.8 339.7 359.9 374,8
Referencia 51224 51234 51244 51254 51264 51274 51284 51294 51204 51214
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Andamios de aluminio

ZARGES

>4 Despiecey contrapesos

Medida de plataforma 0,75%x1,80 m 0,75x2,50 m 0,75x3,00m
Altura de trahajo” Z|=ZE|EE |22 2SS F2S == =2 2S = F2S == =2 2S =
~r ~r ~ ~r ~ ~ ~r ~ ~r ~r ~r ~r ~ ~r ~ ~ ~r ~ ~r ~r ~r ~r ~ ~r ~ ~ ~r ~ ~r ~r
Despiece Rei. |S(E(S|E(S|S|E|S|E|2| Ref. |S|S|SIEIZIS|SIS[E|S] Ret [S|E(2|E(S|S|E(S|E]
w [*r) w w w w w w w (*r) w [*r) w w w w w w w (Tr) w [*r) w w w w w w w [*r)
r;;wma“da""" 42905 [ - [ 2] -2 |-z 2 42905 | - |2 |- |2|-f2f-[2]-]2]405[-[2]-]2]-|2]|-]2 2
;";’;fﬂ““da"‘i“ 42904 | 2 | 2| 4|46 |6l 8| a]10]10] 4290422 a]a]el6la]s]t0]r0]azo0a|2]a]|alalelels]s]ro]o
:";’U':g]"a’a"di"a a0 [ 2 {22222 2 22| 2|aas06|2f2]alaal2l2l2]2]2]as06l2|2]a]a]2|2|2|2]2]:2
Barandilla longitudinal | 42955 | 2 | 2 | 2 | 4 | 4 | 4 | 4| 6 | 6| 6| 42956 | 2 |2 |2 |4 |4 |4 |4]6|6]|6 42957 |2]2]2|4]|4]|4|4]6]6]6
Plataforma
¢on rampilla s93 | 1|12 222 333 aomo |11 22 22 3|33 as3f 1|1 1|2]2|2])2]3|3]3
Rodapié frontal w93 |2 [z 2 222 22z z[az3 2222222 2|2z a3 2|2 222 2]z2[2][2]2
Rodapié lateral w93 |2 [2 (2 222 22z 2a29a 2222 222 222 aoa 2|2 222 2]2[2[2]2
Tirante diagonal 42937 | 2 | 4 |6 |68 [10]10[12[12] 14 42908 [ 2 | 4 |6 |6 |8 |10[10]12[12]14] 42938 |2 |4 6|6 |8 |t0[10]1z]12|14
Tirante horizontal 42935 | 2 [ 2 [ = | = [ == -[-[-1-T&907 [2]2[=[--[-[-1-[-[-l&96[z[z[-[-[-1-[-[-1--
Tirante base estabilizador| 42810 | — | - | 2 | 2 | 2 |2 | 2|2 |2 |2 |42885 |- [- |2 2|2 |2 2|22 242800 |[-|-|2[2z]2[z2[2]2[2]2
gssghl:"a"'" horizontal | ogps | _ |2 |2 |2 |22 |2 2|22 azoaa|-|2)2lal2|2|2]|2|2]2]ass]-2]2]2]2]2]2]2]2]2
Rueda movil con husillo | og1q | o | 4 |4 | 4| a|a|a e a|alaaomg | alalalalalalalalalolaoma|alalalalalalalalals
< 200 mm
Estribo 4290 |1 [T [ [ [azsso [ [ [ [ [ [ezse [T [t 7
Estabilizador lateral 42926 | - |- |- |- | -2 {2222 [aev26 [=[=-[=[-[-[-[22[2[2 amoz6 [=[-[-[-[-[-[-[-[2]2
Contrapesos N° de contrapesos en cada rueda o pata
En interiores
Montaje centrado 6123456782 glofJoli 123455 slofJoJol1]2]z2[3]4]5
R 2
montaj_e gespiazago z 42915 LA [ A 2|33 406 x | x| x| x| x 42915 LA [ A 0211316 25 x | x| x| x 42915 LA [ A 0/210/3|0/610/511/5]1/6] x | x
ontaje desptazado con
estab Lt bterdlas alafafalalofmlnlae|m alafafalalalolofo]mn alafafalalafalalofo
En exteriores
Montaje centrado 611235 x| x|x]x]x 6101357 x|x]x]x 71O [3 68 x|x]x]x
R 2
montaj_e gesptazagn z 42915 [ A A Y2|3/6506) x | x| x| x| x 42915 |4 A 0/311/5) 2T1510) x | x | x| x 42915 |4 8 0/611/6]3/8) x | x | x| x| x
EATEI AT G & alafalalain]x]x]x|x Alafalalala]x]x]x|x Alafalalala]x]x]x|x
estabilizadores laterales
x: No permitido A: Técnicamente no viable
Altura de trabajo - 1) Con husillo de la rueda

(Ref. 42917) extendido al maximo.
(Rango de regulacién: 30 cm.)
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= 2
- - - 2J En caso de.un mon.tfaje
e - : }:;‘} desplazado sin estabilizadores
= = -
= ; el = laterales, el contrapeso se
- = == ?h’ . =i coloca en el lado del estabilizador
i 5 'h“:; e — -'-; horizontal hacia donde el andamio
= =, =¥ Eoh =N esta desplazado.
== == == Ui = ] = P
. .
450m 5.80m 6.65m 7.75m 8.60m = °I En caso de un montaje
desplazado con estabilizadores
e laterales, la mayor parte de los
e S contrapesos se colocan en el lado
e e == de los estabilizadores laterales.
= - rs B o
o Fomn ;:.{_x = -'.!-'5: - Cuando son necesarios mas de
g == =iz hﬂ;,: = 4 contrapesos por rueda, se
1 I Sas e ] tienen que anadir tubos para
= x T }r -
= o i Zh= bl los contrapesos (Ref. 42919).
e ——— = :%a: = Lo
=] = = == ——  f > Observen las indicaciones del
1 " = 3 2T . .,
f.f\} il = =l = manual de montaje en relacién
ra l —1 = = B 5
o d a-ts s ‘H,_.-” a los contrapesos.
L Sty =i 1= =,
I — = | —e= k et =] I _..+-L: -1
9.75m 10.75m 11.70m 12.55m 13.65m
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