Andamios de aluminio

Andamio de aluminio con
estabilizadores horizontales

> Anchura de andamio: 1,35 m;
3 medidas de andamio disponibles: 1,80 m; 2,50 m, 3,00 m.

- Para alturas de trabajo de 4,50 m hasta 13,60 m.

> Homologado segtin DIN EN 1004 grupo de andamios
clase 3, [peso de carga hasta 200 kg/m2) en funcién del
tamano de plataforma desde 486 kg hasta max. 810 kg.

> Ruedas de serie: ruedas maviles de 200 mm & con husillo
(Ref. 42 917) para graduar al milimetro los desniveles.

- Bajo pedido se pueden sustituir por ruedas mas pequenas
y econdémicas pero con restricciones en alturas de trabajo.

- Las Ultimas dos alturas incluyen dos estabilizadores
laterales.

1.80m

Medida de plataforma 1,35 x 1,80 m

Altura de trabajo m 4,50 5,60 6,65 7,75 8,60 9,75 10,55 11,70 12,55 13,65
Altura de andamio m 3,50 4,60 5,65 6,75 7,60 8,75 9,55 10,70 11,55 12,65
Altura de plataforma m 2,50 3,60 4,65 5,75 6,60 1,75 8,55 9,70 10,55 11,65
Peso kg 1149 1319 210,8 258,6 272,0 289.0 297.2 365,1 373.3 390,3
Referencia 51324 51334 51344 51354 51364 51374 51384 51394 51304 51314
Medida de plataforma 1,35 x 2,50 m
Altura de trabajo m 4,50 5,60 6,65 7,75 8,60 9,75 10,55 11,70 12,55 13,65
Altura de andamio m 3,50 4,60 5,65 6,75 7,60 8,75 9,55 10,70 11,55 12,65
Altura de plataforma m 2,50 3,60 4,65 5,75 6,60 1,75 8,55 9,70 10,55 11,65
Peso kg 1295 147,3 2291 288,6 302,9 320,7 328,9 394,5 402,7 4355
Referencia 51424 51434 51444 51454 51464 51474 51484 51494 51404 51414
Medida de plataforma 1,35 x 3,00 m
Altura de trabajo m 4,50 5,60 6,65 7,75 8,60 9,75 10,55 11,70 12,55 13,65
Altura de andamio m 3,50 4,60 5,65 6,75 7,60 8,75 9,55 10,70 11,55 12,65
Altura de plataforma m 2,50 3,60 4,65 5,75 6,60 1,75 8,55 9,70 10,55 11,65
Peso kg 145, 164,1 246,2 317.2 332.2 350,9 3591 436,8 445,0 463,7
Referencia 51524 51534 51544 51554 51564 51574 51584 51594 51504 51514
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Andamios de aluminio

ZARGES

>4 Despieceycontrapesos

Medida de plataforma 1,35x1,80m 1,35x2,50 m 1,35x3,00m
Altura de trabajo Z=E|EE |22 2SS F2S == =2 2|S = Z=E|EF |22 2= S
~r ~r ~ ~r ~ ~ ~r ~ ~r ~r ~r ~r ~ ~r ~ ~ ~r ~ ~r ~r ~r ~r ~ ~r ~ ~ ~r ~ ~r ~r
Despiece Ref. |S(2(S|8(S|S|S|S|S[2| Ref. |F|Z|ZZ|Z|Z|S|ZS|Z rel (2B (=B[22 |E(E|E|R
w [*r) w w w w w w w n w [*r) w w w w w w w (Tr) w [*r) w w w w w w w [*r)
r;;wma“da""" 6902 |- |2 |-2|-[z2[-12 2 42902 |- |2 |- 2| -f2f-f2]-]2]402|-[2]-]2]-|2]|-]2 2
;";’;fﬂ““da"‘i“ a01 | 2 | 2 {6l a6l 6] e 8|00 az90n 2|2 |alalolo]a]e|0]0]azmon|2fz]alalo]els]e]nfio
:";’U':g]"a’a"di"a ao03 |2 2|22l 2222 a2 azsos|2f2]2]ala2|2|2f2]2]as0sl|ofa]a]a]2|2|2|2]2]:2
Barandilla longitudinal | 42955 | 2 | 2 | 2 | 4 | 4 | 4 | 4| 6| 6| 6| 42956 | 2 | 2| 2| 4|4 |4 4666|4957 [2[2|2|4|4l4|4|6]6]o6
Plataforma
con rampilla a9 |12 a3 3 amo ] ]2z 22333 493311122 f2f2f3]3]3
IREIE(IITE s932 (1|1 |12 222 a| 3 3 430|111 2al2l2a 333 49|11 1]2]2|2]2]3]3]3
sin trampilla
Rodapié frontal 9 |2 222|222z 2 2 am (22|22 22222zl a2m 2222|2222 ]2]2
Rodapié lateral 293 |2 2|2z 222z 2z amalzlz]z]z]z 2222249 [2[2|z|z|zlzlz]z2]2]z2
Tirante diagonal 42937 | 2 | 4| 6|68 [10[10[12]12|14] 42908 [ 2 | 4 |6 | 6|8 [10[10[12[12| 14| 42938 | 2 | 4| 6|6 |8 |10]10]1z[12[14
Tirante horizontal 42935 |2 |2 |- |- === =T07 [z 2= - [=[=[=T=1-1-T%936 [2[2|=--|-[-]-1-1-
Tirante base estabilizador | 42810 | — | - | 2 | 2| 2 | 2| 2| 2|2 |2 | 42885 |- |- |2 2|22 [2[2|2|z2|48n[-[-|z|z[z|z|z2|z2]2]z2
gs;;br:"ad‘“ horizontal | yogps | - | = |2 |2 |2 |2 |2 2|2 2 aaoms|-|-|2lal2l2|2]|2|2]2]asas|-|-|2]2]2]2]2]2]2]2
Rueda movil con husillo | yogqy | o | 4 4| 4| a|a|a e a|alaaomm | alalalalalalalalalalooma|alalalalalalalalals
@ 200 mm
Estribo 42960 [0 [ [ [T v 7 & [T [a[r 1|7 &% 1]ttt ]1]1]1[1][1
Estabilizador lateral 42926 |~ | = | = | = | == -l2[2 2 926 [ [-[=[=[=1-|-|2 (%926 [=|-|=|=|-|-[-[-[-1[-
Contrapesos N° de contrapesos en cada rueda o pata

En interiores

Montaje centrado 206023 )4]4])b]6]7 213(0f0f1)1]2]3]3]4 1T13(0fofor|12]3]3
: f]

monta!e gesp:azagn 2 42915 LA LA T2 )8 [ d]x[x]x] 095 [A]A]0 1/010/2]0/2|1/3[1/4]2/5] x 42915 [ A2 ]0 0/110/1(0/2]0/3)0/3|1/4]1/5

ontaje desplazado con

et (el es? Al A[A]A]A|A]A]|TO[0]2 AJA[A]A|A[A]A]A|A]I/0 AfA|JAJA[A|A]JAJA[A|A

En exteriores

Montaje centrado 20625700 x|x]x]x 206035 )7 xx]x]x 2001358 x|x]x]x

4291 4291 4291
Montaje desplazado” 5 Afaj2afsf7]0fx|x|x][x s A | A 0/2|1/4f3/6]5/8f x [ x | x [ x 5 A A Jo/2|2/afam]e9f x [ x | x| x

x: No permitido A: Técnicamente no viable

Altura de trabajo - 1) Con husillo de la rueda
(Ref. 42917) extendido al maximo.
(Rango de regulacién: 30 cm.)

=0 - 2) En caso de un montaje
desplazado sin estabilizadores

i i =
— i -:.u;- : Hq,-’: === laterales, el contrapeso se
] S— ol }___.-c.’_h = coloca en el lado del estabilizador
L o o = B —_— — horizontal hacia donde el andamio
= o = = P | == = ,
==, 7 V== "“:I:..f" = esta desplazado.
SR . | ol Ly -1 ek i
s .
4.50m 5.60m 6.65m 7.75m 8.60m = °] En caso de un monFa_Je
desplazado con estabilizadores
laterales, la mayor parte de los
B contrapesos se colocan en el lado
g p— de los estabilizadores laterales.
— i T
hp—] T - £ ] - Cuando son necesarios mas de
= = - -
=A== === ~__?._-': 4 contrapesos por rueda, se
| s e tienen que anadir tubos para
= = : e
=i = ;}.f" = los contrapesos (Ref. 42919).
—— =i s indicaci
= = —— —— > Observen las |nd|(.:aC|ones d?l
-'?-'“'x x‘,.-f’ =C ,,h manual de montaje en relacion
=l = =i a los contrapesos.
= == = =
e | | k et b ey i i
9.75m 10.55m 11.70m 12.55m
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